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청

청 항 1 

수 에   마루 지 상향 연 는 ;

상  에  연 어  타고 는 연 ;

상  연 에   비탈   하향 연 는 ; 

각도  가능한 에어 트; 

상  에어 트  각도  사 가 한 값에 상 하게 하는 어 ;  포함하 , 

상  에어 트는 상  연 에 연통 는 상단 ;

상  상단  연통 어 연  연결 ;

상  연결  측  연통 어 결합 , 엘보 태  각도가 는 엘보 ;

상  엘보  측에 연통 어 결합 는 하단 ; 

상  연결  하단과 상  하단 에 연결 어 상  어  에  상  엘보  각도  시

키는 각도 ;  포함하는 것

 특징  하는 다단계 수  사  여수 . 

청 항 2 

수 에   마루 지 상향 연 는 ;

상  에  연 어  타고 는 연 ;

상  연 에   비탈   하향 연 는 ; 

각도  가능한 에어 트;

상  , 상  연 , 상    상  에어 트  어느 하나에 연통 게 착 고, 측

 다수   뚫  는 에어슬 ; 

상  에어슬   과 상  에어 트  각도  사 가 한 값에 상 하게 하는 

어 ;  포함하 ,

상  에어 트는 상  연 에 연통 는 상단 ;

상  상단  연통 어 연  연결 ;

상  연결  측  연통 어 결합 , 엘보 태  각도가 는 엘보 ;

상  엘보  측에 연통 어 결합 는 하단 ; 

상  연결  하단과 상  하단 에 연결 어 상  어  에  상  엘보  각도  시

키는 각도 ;  포함하는 것

 특징  하는 다단계 수  사  여수 . 

청 항 3 

삭
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청 항 4 

2항에 어 , 

상  에어슬  본체 ;

심   등각 간격   상  날개가 어 등각 간격   , 상  본

체  결합 는 1 ; 

상  1  날개  격 게 등각 간격   상  날개가 고, 상  본체  상  1

 사  또는 상  1  에 결합 어 상  어  에  하여 상   열고 닫

는 2 ;  포함하는 것

 특징  하는 다단계 수  사  여수 .

청 항 5 

2항에 어 ,

상  에어슬  상  에  간격  고 열  다수   가지는 본체 ;  

상  본체  상 에 슬  결합 고, 상  어  에  열리고 닫  상  에어 슬

  하는 ;  포함하는 것

 특징  하는 다단계 수  사  여수 .

 

 술  야

본  다단계 수  사  여수 에 한 것 다.[0001]

 경  술

내  업 계 수  안  보  수  사   해 다   등  건  루어지고[0003]

나, 는 엄청난 산과  간  는 규  건 공사   규  계 수  수지나 수 보

 개  에는 그  어 운 실 다. 

또한 내 업 계  수지  약 70% 도가 매우  후시  태   마  집 우  같[0005]

 돌  연재해에는 거  비  어 연상 에 지하게 는 편 다.

다나 지  난 에 해 태  생  에 비해 빈 해지고 그  또한 강 해  지[0007]

집 우  생빈도도 아지  집 우  수 마  상상  월하는 경우가 많아지게 었다.

에  업 계 수  규  나 수지 또는 지 하천  한 수   한 경[0009]

고도  여러 안  시도 고 ,  한가지 안  사  원리  한 사  여수  

치하여 사 하고 다.

러한 사  여수  술  공개특허공보 10-2011-0108568 가 다.[0011]

도  1  참 하 ,  술  가  다  에어 트(31,  32,  33)  치하여  수  다단계[0013]

한다.

수 가 L1  는 L1 수 에 가 운 에어 트(31)  브(V1)만 열고 나 지 에어 드(32, 33)  브[0015]

(V2, V3)  가   시키고, 수 가 L2  는 에어 트(31, 32)  브 (V1, V2)만 열고 나 지 에어

트(33)  브(V3)  가   시키 , 수  L3  는 에어 트(31, 32, 33)  브(V1, V2, V3)

 열어   시켜 다단계  수  한다.

하지만, 술  경우 다단계  수  하  해 가 다  에어 트  다수개  사 해 [0017]

비 상승   다.
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또한, 술  는  량  하지 못해, 량  많  경우  는 곳  지역[0019]

에 는  다.

 내

해결하 는 과

본  해결하고  하는 술  과 는, 각도가 는 에어 트  사 하여 1개  에어 트만[0021]

도 다단계  수   가능한 다단계 수  사  여수  공하는 것 다.

또한, 각도가 는 에어 트  공   는 에어슬  사 해, 량 어가 가능한[0023]

다단계 수  사  여수  공하는 것 다.  

과  해결 수단

상  같  술  과  해결하  해, 본   실시  다단계 수  사  여수 에 [0025]

어 , 수 에   마루 지 상향 연 는 ; 상  에  연 어  타고 는 연 ;

상  연 에   비탈   하향 연 는 ; 상   상 에 근 하게 단 가 치

, 상  연 어 타단 가 상  연 에 연통 게 곡 고, 각도  가능한 에어 트;  상

 에어 트  각도  사 가 한 값에 상 하게 하는 어 ;  포함한다.

본  다  실시  다단계 수  사  여수 에 어 , 수 에   마루 지 상향 연[0027]

는 ; 상  에  연 어  타고 는 연 ; 상  연 에   비탈   하

향 연 는 ; 상   상 에 근 하게 단 가 치 , 상  연 어 타단 가 상  연

에 연통 게 곡 고, 각도  가능한 에어 트; 상  , 상  연 , 상    상

 에어 트  어느 하나에 연통 게 착 고, 측  다수   뚫  는 에어슬 ; 

상  에어슬   과 상  에어 트  각도  사 가 한 값에 상 하게 하는 어 ;[0028]

포함한다.

직하게는, 상  에어 트는 상  연 에 연통 는 상단 ; 상  상단  연통 어 연  연결[0030]

; 상  연결  측  연통 어 결합 , 엘보 태  각도가 는 엘보 ; 상  엘보  측에 연

통 어 결합 는 하단 ; 상  연결  하단과 상  하단 에 연결 어 상  어  에  상

엘보  각도  시키는 각도 ;  포함한다.

직하게는, 상  에어슬  본체 ; 심   등각 간격   상  날개가 어 등[0032]

각 간격   , 상  본체  결합 는 1 ;  상  1  날개  격 게 등각

간격   상  날개가 고, 상  본체  상  1  사  또는 상  1  에 결합 어

상  어  에  하여 상   열고 닫는 2 ;  포함한다.

직하게는, 상  에어슬  상  에  간격  고 열  다수   가지는[0034]

본체 ;  

상  본체  상 에 슬  결합 고, 상  어  에  열리고 닫  상  에어 슬[0035]

  하는 ;  포함한다.

 과

상  같  본  다단계 수  사  여수 는 각도가 는 에어 트  사 하여 1개[0037]

에어 트만 도 다단계  수  할 수 는 과가 다.

또한, 본  다단계 수  사  여수 는 량 어가 가능한 과가 다.[0039]

도  간단한 

도 1   사  여수  도 다.[0041]

도 2는 본  실시 에  다단계 수  사  여수  도 다.

도 3  본  실시 에  다단계 수  사  여수   에어 트 도 다.
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도 4a, 도 4b  도4c는 본  실시 에  다단계 수  사  여수  에어 트 동상

태  나타낸 상태도 다.

도 5는 본  다  실시 에  다단계 수  사  여수  도 다.

도 6  본  다  실시 에  다단계 수  사  여수  에어슬  도 다.

도 7a, 도 7b, 도 7c  도 7d는 본  다  실시 에  다단계 수  사  여수  에어

슬  동상태  나타낸 상태도 다.

 실시하  한 체  내

본  다양한 변경  가할 수 고 여러가지 실시  가질 수 는 , 특  실시 들  도 에 [0042]

시하고 상 한 에 상 하게 하고  한다. 그러나, 는 본  특 한 실시 태에 해 한 하 는

것  아니 , 본  사상  술 에 포함 는 든 변경, 균등  내지 체  포함하는 것  해

어야 한다.

1, 2 등과 같  수  포함하는 어는 다양한 들  하는  사  수 지만, 해당[0044]

들   같  어들에 해 한 지는 않는다.  어들  하나  들  다  

 별하는 만 사 다.

어  가 다  에 '연결 어' 다거나, 또는 ' 어' 다고 언  에는, 그 다[0046]

 에 직  연결 어 거나 또는 어  수도 지만, 간에 다  가 재할

수도 다고 해 어야 할 것 다. 에, 어  가 다  에 '직  연결 어' 다거나, '직

 어' 다고 언  에는, 간에 다  가 재하지 않는 것  해 어야 할 것 다.

본 원에  사 한 어는 단지 특 한 실시  하  해 사  것 , 본  한 하 는[0048]

도가 아니다. 단수   맥상 하게 다 게 하지 않는 한, 복수   포함한다. 본 원에 ,

'포함한다' 또는 '가지다' 등  어는 상에 재  특징, 숫 , 단계, 동 , ,  또는 들

 합한 것  재함  지 하 는 것 지, 하나 또는 그 상  다  특징들 나 숫 , 단계, 동 , 

,  또는 들  합한 것들  재 또는 가 가능  미리 하지 않는 것  해 어야 한다. 

도 2는 본  실시 에  다단계 수  사  여수  도 다.[0050]

도 2  참 하 , 본 에  다단계 수  사  여수 (100)는 본체(110), 에어 트(120) [0052]

어 (130)  포함한다.

본체(110)는 수 에   마루 지 상향경사지게 연 는 (111)과, (111)에  연[0054]

어  타고 는 연 (112)  연 (112)에   측 비탈   하향연 는 (113)

 루어진다. 

에어 트(120)는 단  본체(110)  연 (112) 상 에 연결 고, 타단  하측  연 어 수[0056]

내 에 치하 , 각도  가능하다.

어 (130)는  에어 트(120)  내측에  치 어  에어 트(120)   또는   연결 어[0058]

, 사 가 한 수 에  에어 트(120)  하 가 한 수 에   수 는 각도  에어 트

(120)  한다.

도 3  본  실시 에  다단계 수  사  여수  에어 트 도 다.[0060]

도 3  참 하 , 에어 트(120)는 상단 (121), 연결 (122), 엘보 (123), 하단 (124)  각도[0062]

(125)  루어진다.

상단 (121)는 연 (112)  상  측 에 연통 어 연결 어 ,  에 공  연 (11[0064]

2)  연통  곳  달한다.

연결 (122)는 측  상단 (121)  연통 어 연 어 , 타측  엘보 (123)과 연통 어 연결[0066]

어 다.

엘보 (123)  측  연결 (122)  연통 어 연결 어 , 타측  하단 (124)  연통 어 연결[0068]
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어 고, 엘보 태  각도가 다.

하단 (124)는 측  엘보 (123)과 연통 어 연결 어 , 타측  뚫 어 에 공 가 [0070]

다.   공 는  하단 (124),  엘보 (123),  연결 (122)   상단 (121)  통해  연 (112)

달 다.

각도 (125)는 측  연결 (122) 하단과 타측  하단 (124)에 연결 어 , 어 (130)에[0072]

  각도  달 아 에어 트(120)  각도  한다.

도 4a, 도 4b  도4c는 본  실시 에  다단계 수  사  여수  에어 트 동상[0074]

태  나타낸 상태도 다.

도 4a, 도 4b  도4c  참 하 , 수지나  수 가 만수 에 도달하  에 사  할 필[0076]

가  경우, 사 가 수  수  하여 어 (130)  통해 한 수 에  에어 트(120)  각

도  해 사  여수 (100)  가동할 수 다.

도 4a  참 하 , 도 4a는 사 가 L1  수  한 상태 다.[0078]

 상태에 는 어 (130)가 에어 트(120)  각도  90도  한다.[0080]

 , 수  수 가 L1에 도달하  수  내   에어 트(120)  하단  막게 고, 에어[0082]

트(120)  통한 공   차단 어  상 본체(110) 내 는 공 가 지 않는 상태가 어 본체(110)

내 가 진공 상태  에  수  내지 수십  사 에 수  내   진공 상태  본체(110),  

(111)  통해   후 연 (112)  (113)  차  통과하여  신 하게 어 수  내

 수 는 략 에어 트(120)  하단   도  지  수 다.

도 4b  참 하 , 도 4b는 사 가 L2  수  한 상태 다.[0084]

 상태에 는 어 (130)가 에어 트(120)  각도  110도  한다.[0086]

 , 수  수 가 L2에 도달하  수  내   에어 트(120)  하단  막게 고, 에어[0088]

트(120)  통한 공   차단 어  상 본체(110) 내 는 공 가 지 않는 상태가 어 본체(110)

내 가 진공 상태  에  수  내   (111)  통해   후 연 (112)  (113)

 차  통과해 어 수  내  수 는 략 에어 트(120)  하단   도  지  수 다.

도 4c  참 하 , 도 4c는 사 가 L3  수  한 상태 다.[0090]

 상태에 는 어 (130)가 에어 트(120)  각도  140도  한다.[0092]

 , 수  수 가 L3에 도달하  수  내   에어 트(120)  하단  막게 고, 에어[0094]

트(120)  통한 공   차단 어  상 본체(110) 내 는 공 가 지 않는 상태가 어 본체(110)

내 가 진공 상태  에  수  내   (111)  통해   후 연 (112)  (113)

 차  통과해 어 수  내  수 는 략 에어 트(120)  하단   도  지  수 다.

한편, 술한 실시 에 는 에어 트(120)  각도  90도, 110도  140도  했지만,  다 게[0096]

하고  하는 수 에  에어 트(120) 하단 가 수 내   수 에 막 는 여러 각도   수도

다.

도 5는 본  다  실시 에  다단계 수  사  여수  도 다.[0098]

도 5  참 하 , 본 에  다단계 수  사  여수 (500)는 본체(510), 에어 트(520),[0100]

에어슬 (530), 량 (540)  어 (550)  포함한다.

본체(510)는 수 에   마루 지 상향경사지게 연 는 (511)과, (511)에  연[0102]

어  타고 는 연 (512)  연 (512)에   측 비탈   하향연 는 (513)

 루어진다. 

에어 트(520)는 단  본체(510)  연 (512) 상 에 연결 고, 타단  하측  연 어 수[0104]

내 에 치하 , 각도  가능하다.

에어슬 (530)  본체(510)  상 에 연통 게 착 거나 또는 에어 트(520)  측에 착 , [0106]

측  다수   뚫  고,    가능하다.
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량 (540)는 (513)  측에 치 , (513) 는  량  측 한다.[0108]

어 (550)는 에어 트(520)  내측에 치 어 에어 트(520)  에어슬 (530)과  또는 [0110]

 연결 어 , 사 가 한 수 에  에어 트(520)  하 가 한 수 에   수 는 각도

 에어 트(520)  하거나, 량 (540)  측  량  탕  사 가 한 량  지하

 해 에어슬 (530)    한다.

도 6  본  다  실시 에  다단계 수  사  여수  에어슬  도 다.[0112]

도 6(a)  참 하 , 에어슬 (530)  본체 (531), (532)  (533)  포함한다.[0114]

본체 (531)는 본체(510)  (511), 연결 (512)  (513) 상  어느 하나  에 지[0116]

않는 치에 어도 1개 상  연통 게 착 어 거나, 에어 트(520)  하단 에 착 다.

(532)  본체 (531)  상  에  간격  고 다수개가 어 공   또는 [0118]

한다.

(533)는 본체 (531)  상 에 슬  결합 , 어 (550)  에  열리고 닫  본체[0120]

(531)  (532)  한다.

 도  6(b)  참 하 ,  에어슬 (530)  본체 (531),  (532),  1 (534)   2[0122]

(535)  포함한다.

본체 (531)는 본체(510)  (511), 연결 (512)  (513) 상  어느 하나  에 지[0124]

않는 치에 어도 1개 상  연통 게 착 어 거나, 에어 트(520)  하단 에 착 다.

1 (534)는 본체 (531) 내에 결합 어 , 심   등각 간격   상  날개[0126]

가 어 등각 간격  (532)  어 다.

2 (535)는 1 (534)  날개  격 게 등각 간격   상  날개가 고, 본체[0128]

(531)  1 (534) 사  또는 1  (534) 에 결합 어 어 (550)  에  하여 

(532)  열고 닫는다. 

도 7a, 도 7b, 도 7c  도 7d는 본  다  실시 에  다단계 수  사  여수  에어[0130]

슬  동상태  나타낸 상태도 다.

도 7a  참 하 , 도 7a는  수 가 L1 고, 에어슬 (530)  (511)  상  측 에 치[0132]

어 에어슬 (530)  (533)가 닫  는 상태 다.

 상태에 는, 어 (550)가 에어 트(520)  각도  90도  해 수  수 가 L1에 도달하[0134]

수  내   에어 트(520)  하단  막게 고, 에어슬 (530)  (533)가 닫  본체 (531)  

(532)  막아 본체(510)   공 가 지 않아 본체(510) 내 가 진공 상태  에  수

 내   (511)  통해   후 연 (512)  (513)  차  통과하여  계  

다.

도 7b  참 하 , 도 7b는  수 가 L1 고, 에어슬 (530)  (511)  상  측 에 치[0136]

어 에어슬 (530)  (533)가 열  는 상태 다.

 상태에 는, (513)내에 치  량 (540)가 (513)  통해 는 수  [0138]

량  측 하고, 량  어 (550)에  량보다 많  경우 어 (550)  통해 에어슬 (530)  

(533)   열어 본체 (531)  (532)  에 에  공 가 본체(510)에 어

는  량   어들게 다.

 ,  (513)  통해 고 는  량  량 (540)  통해 측 해 어[0140]

(550)에  량보다 거나 수 가 가할 경우, 어 (550)는 에어슬 (530)  (533)  본체

(531)  (532)  막아 량  가시킬 수 다.

도 7c  참 하 , 도 7c는  수 가 L1 고, 에어슬 (530)  에어 트(520)  하 에 치 어 에[0142]

어슬 (530)  2 (535)가 1 (534)  (532)  막  상태 다.

 상태에 는, 어 (550)가 에어 트(520)  각도  90도  해 수  수 가 L1에 도달하[0144]
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수  내   에어 트(520)  하단  막게 고, 에어슬 (530)  2 (535)가 해 1

(534)  (532)  막아 본체(510)   공 가 지 않아 본체(510) 내 가 진공 상태  

에  수  내   (511)  통해   후 연 (512)  (513)  차  통과하여 

 계  다.

도 7d  참 하 , 도 7d는  수 가 L1 고, 어 (550)가 에어 트(520)  각도  해 L1수[0146]

 에어 트(520)  하단 가 , 에어슬 (530)  에어 트(520)  하 에 치 어 에어슬 (530)

 2 (535)가 해 1 (534)  (532)  열린 상태 다.

 상태에 는, (513)내에 치  량 (540)가 (513)  통해 는 수  [0148]

량  측 하고, 량  어 (550)에  량보다 많  경우 어 (550)  통해 에어 트(520)  각도

 해 에어 트(520)  하단 가 에 게 하고,  2 (535)   시켜 1

(534)  (532)  에 어 공 가 본체(510)에 어 량   어들게 다.

 ,  (513)  통해 고 는  량  량 (540)  통해 측 해 어[0150]

(550)에  량보다 거나 수 가 가할 경우, 어 (550)는 에어 트(520)  각도  하고, 에어슬

(530)  2 (535)  1 (534)  (532)  막아 량  가시킬 수 다.

상에  본 에  실시 들  었 나, 는 시  것에 과하 , 본  하는[0152]

술 야에  통상  지식  가진   다양한 변   균등한  실시 가 가능하다는  

해할 것 다.  본  진 한 술  보  는 다  청 에 해  해 야 할 것 다.

 

100 : 사  여수                 110 : 본체[0154]

120 : 에어 트                     130 : 어

도

도 1
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도 2

도 3
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도 4a

도 4b
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도 4c

도 5
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도 6

도 7a
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도 7b

도 7c
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도 7d
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